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Aktionsradius von Industriercbotern erweitern Mit dem Konzept der siebten Achse erhalten

Roboteranwendungen einen gréeren Arbeitsbereich. Dabei bewegt sich der komplette Roboter auf ei-
ner bodennahen Linearachse. Seventh Axis von Rollon ist ein Baukastensystem, das mit abgestuften
BaugrtBen und viel Zubehtr prazise auf die Anwendung abgestimmte Konstruktionen ermoglicht.

VON ANDREAS KAISER

Beim Prinzip der siebten Achse bewegt
sich der komplette Roboter auf einer
bodennahen Linearachse. Sinnvoll ist ihr
Einsatz etwa, wenn der Roboter Aufga-
ben an mehreren Orten ausfithren soll,
um besser ausgelaster zu sein, So kann
ein sechsachsiger Knickarm-Roboter
zum Beispiel auf der Linearachse parallel
zu einer Produktionsstrafie mitlaufen
und dabei Manipulationen vornehmen,
Auch zu einem mobilen Feeder-Roboter,
der mehrere Aufgabepunkte flir Werk-
stiicke bedient, lisst er sich erweitern.
Die Einsatzbereiche des Systems umfas-
sen die Palettierung, die Bedienung von
Werkzeugmaschinen, das Biegen und
Handhaben von Blechen, Schweifs- und
Lackierrobotern sowie das Verkleben
von Bauteilen.

Seventh Axis ist ein Shuttle-System
zur Bewegung von Robotern iiber lange
Strecken und mit hoher Dynamik.

Reollon nutzte fiir die Entwicklung seine
Kompetenz aus dem Aluminium-Portal-
bau und verwendet die entsprechend
entwickelten Alu-Profile fiir die Reich-
weitenerweiterung der Roboter. Durch
das geringe Eigengewicht des Se-
venth-Axis-Systems treten vergleichs-
weise geringe Deckenlasten auf, sodass
die Lasung mit der siebten Achse auch
bei unterkellerten Fertigungshallen eine
Option ist,

Ddas modular in sieben verschiedenen
Baugréfien erhiltliche Shuttle-System
kann alle Arten kleiner bis mittlerer Ro-
boter bis 2000 kg Gewicht und mit einer
Nutzlast bis ca. 300 kg tragen und bewe-
gen. Die Produktfamilie wird nach unten
von der Baugrofle mit einem einfachen
220er-Profil in einfacher Ausfithrung
und nach oben durch zwei parallele
360er-Profile abgegrenzt. Der Grund-
aufbau ist dabei immer gleich, was fir
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Sevanth Axis erreicht eine besonders hohe Dynamik, weil die Schiitten aus leichtam Alu-

minium die Eigentrégheit reduzieren. | Ralon)

eine schnelle und Aexible Montage sorgt.
Insgesamt sechs der sicben Baugriiien
sind fir Anwendungen unterhalb von
1000 kg Gesamtgewicht (Mutzlast des
Roboters + Eigengewicht des Roboters)
ausgelegt und bilden damit die feinglied-
rigste Abstufung am Markt, Das spart
Kosten durch die prizisere Dimensio-
nierbarkeit der Achse fiir den jeweils ein-
gesetzten Robotertyp.

Seventh Axis bietet eine besonders
hohe Dynamik, weil die Schlitten aus
leichtem Aluminium gefertigt werden,

wodurch sich die Eigentrigheit redu-
ziert. Das ist inshesondere fur Roboter
mit dynamischen Handhabungsaufga-
ben von Vorteil,

Das Baukastensystem umfasst alle
erforderlichen Komponenten sowie um-
fangreiches Zubehdr und eignet sich fir
die Wandbefestigung, zur Montage am
Boden und fir die Deckeninstallation.
Bei Wand- oder Deckenmontage ergibt
sich eine Platzersparnis, und die Fliche
itber dem Boden kann zum Beispiel fiir

den Materialfluss genutzt werden, »

Wirtschaftliche Alternative zum zweiten Roboter

In einer aktuellen Anwendung realisierte Rollon mit einer
siebten Achse die lineare Positionierung des Roboters
Kuka KR 16 arc HW [Hollow Wrist] in einer Schweilzelle.
Der Roboter hat ein Gewicht von 245kg und eine Mutzlast
von bis zu 16kg. Die maximale Reichweite des Sech-
sachs-Roboters von 1636 mm wird durch die siebte Achse
um einen Hub von sechs Metern erweitert. Auf der Achse
wird der Roboter in dieser Anwendung mit einer Geschwin-
digkeit von 1 m,/s und einer Beschleunigung von 1 m/s® ver-
fahren. Maximal sind Vierfahrgeschwindigkeiten bis zu 4 m/'s
moghch. For den Aufbau der siebten Achse griff Rollon auf
ein Seventh-Axis-System mit 2wel parallelen Statyca-Portal-
profilen [170x=x120mm) und einer schragverzahntan, ge-
harteten und geschliffenen Prazisionszahnstange zurick.
Oie in den Profilen integrierten Muten ktnnen dabei ats Mon-
tagemoglichkeit fir esterne Komponenten, wig etwa Senso-
ren, genutzt werden. Hinzu kamen Rollenumiauffihrungen in

Baugrdbe 25, die als vormontierte Systemltsung mit Boden-
platten und MNivellierschrauben fir die einfache Vor-Ort-Mon-
tage und Hohenjustage geliefert wurden. Der Kunde braucht
so &in mit Energiekette und Getriebe geliefertes Achssystam
dann nur noch mit dem Getriebeflansch an seinen Motor an-
zuschliefen. Die maxmale Wiederholgenauigkeit des Sys-
tems betréigt 20,05 mm. Die Kosten eines solchen Systems
hangen vom Amwendungsfall ab. Grundsastzlich gilt aber: Je
grofer die bendtigte Reichweite fur den Prozess ist, desto
mehr spart der Anwender durch die Kombination aus Robo-
ter und Linearachse im Vergleich zu zwei oder mehreren Ein-
zelrobotern. Der Roboter ist flexibel einsetzbar, und die Line-
arachse ist schneller und ginstiger als ein Roboter.

Das gesamte Konzept der siebten Achse bigtet eine hithere
Flexibilitat als eine Roboter-OEM-Ltsung und ist bei Robotern
bis etwa 2000kg Gesamtgewicht [Mutzlast + Eigengewicht)
gine wirtschaftliche Alternative zur Stahlbauweise.
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Bei der Gesamtkonstruktion wurde be-
sonderes  Augenmerk auf qualitativ
hochwertige Komponenten wie schrig-
verzahnte Zahnstangen mit geschliffe-
nen Zihnen gelegt. Seventh Axis ist
standardmiflig mit einer Abdeckung der
Zahnstange und optional mit einer Ab-
deckung fiir Linearfithrung und Zahn-
stangen oder mit einer vollstindig be-
gehbaren Abdeckung erhaltlich.
Einzelne Linearachsen kinnen bis zu
zwilf Meter Linge mit Profilen an einem
Stiick ausgefithrt werden. Durch die Ver-
bindung mehrerer Profile itber selbst-
zentrierende Binsitze kann im Prinzip
eine beliebige Reichweite erzielt werden,
Rollon bietet fiir die grofien Baureihen
der Produktfamilie maximale Hibe von
46 Metern an. Die Montage kann dank
Stahlstreben und Fuflen mit zwei ver-
schiedenen Einstellsystemen einfach
vorgenommen werden. Die Achse ver-
figt standardmifiig nach jeweils einem
Meter iiber eine Verschraubung, mit der
sie zum Beispiel am Hallenboden befes-
tigt werden kann. Dadurch werden alle
auftretenden Momente und Krifte so si-
cher abgestiitzt, dass auch der Einsatz
mehrerer Roboter auf einer Achse mog-
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lich ist. Es kiinnen also 2wei Roboter mit
zwei Schlitten auf der Achse montiert
werden und dann gemeinsam an einem
Werkstiick arbeiten. Mehr als zwei Robo-
ter sind ebenfalls méglich. Auch zusatz-
liche Wagen ohne Roboter kénnen inte-
griert werden. Der Anwender kann dann
auf den zusatzlichen Wagen sein Werk-
stiick setzen, um so die Taktung des Pro-
zesses sowie die bendtigte Reichweite
des Roboters zu optimieren. =
SERVICE & INFORMATIONEN
Rollon GmbH, Disse/dorf

Tel. +49 211 95747453

wwiv.rollon. de
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